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Przed pierwszym uzyciem urzadzenia przeczytaj niniejsza instrukcje.
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1. Dane techniczne i wymagania

RCOMP All-in-One Gauge firmy REVELTRONICS to komputer, ktéry zbiera dane z réoznych zrédet (czujniki analogowe, wejscia cyfrowe, magistrala

CAN) i wyswietla je w przyjaznej formie w aplikacji na urzadzeniu z systemem Android. Ponadto oferuje konfigurowalne alerty uzytkownika oraz

mozliwos¢ rejestrowania danych do wewnetrznej pamieci, ktére mogg by¢ pozniej wyswietlane w formie wykreséow w aplikacji.

1.1. Parametry pracy

Zasilanie z instalacji 12V lub 24V (bezpieczny zakres +7...4+42V DC)
Pobor pradu w trybie czuwania: typowo 7mA @ 12V

Pobor pradu w trybie pracy: typowo 70mA @ 12V, max 350mA @ 12V
Temperatura pracy: -40°C...+85°C

Doktadnos$¢ pomiaru z czujnikdédw analogowych: +/- 0.02V

Magistrala CAN 2.0: 250kbps / 500kbps / 1Mbps

1.2. Funkcjonalnos¢

Pulpity z danymi w czasie rzeczywistym z roznych zrodet (patrz sekcja 1.3.)

Aplikacja RCOMP Android z komunikacjg Bluetooth (dostepna w sklepie Google lub na stronie producenta)
Rejestrator Danych z wbudowang pamiecig wewnetrzng (plik CSV lub wizualizacja w formie wykreséw)
Alerty z konfigurowalnymi przedziatami, histerezg oraz zaleznoscig od innych pomiaréw

12x wejscia analogowe dla czujnikéw i sygnatdw napieciowych

4x wejscia cyfrowe do wykrywania stanu i sygnatéw impulsowych

2x wyjscia cyfrowe

2x CAN-BUS (CAN1: komunikacja RCOMP | CAN2: podstawowe dane OBD2)

Skalowanie wskazan z roznych zrédet (wejsécia analogowe, wejscia cyfrowe, CAN-BUS)

Jednostki metryczne lub imperialne (km/h lub mph, stopnie Celsjusza lub Fahrenheita, ci$nienie bar lub psi)



1.3. Wskazania oraz wymagania

Dla poszczegdlnych wskazan istnieje mozliwos¢ skonfigurowania zrodta sygnatu. W ponizszej tabeli zestawiono dostepne wskazania (Gauges) z

mozliwym zrédtem sygnatu (Signal Source) wraz z wymaganymi potgczeniami (Connections) dla danego zrodta sygnatu.

Grupa Wskazanie (Gauge) Zroédto sygnatu (Signal Source) Potaczenie (liczba przewodow)
Czujnik predkosci (impulsy z czujnika halla) DigInX (1)
I Predkosc¢ pojazdu OBD2 PID CAN2 (2)
RCOMP ID CAN1 (2)
Sygnat RPM (impulsy z czujnika halla DigInX (1
RPM Silnika vo (impulsy ) ) 9 (1)
II OBD2 PID CAN2 (2)
RPM Uzytkownika
RCOMP ID CAN1 (2)
Sygnat analogowy z MAP sensora 0-5V AdcInX (1)
III Cisnienie dotadowania OBD2 PID CAN2 (2)
RCOMP ID CAN1 (2)
Cisnienie oleju . o
i Sygnat analogowy z czujnika cisnienia 0-5V AdcInX (1)
v Cisnienie paliwa
, RCOMP ID CAN1 (2)
Cisnienie uzytkownika
” AFR1 Wyjscie 0-5V kontrolera sondy szerokopasmowej AdcInX (1)
AFR2 RCOMP ID CAN1 (2)
EGT1
EGT2
EGT3
VI EGT4 Wyjscie 0-5V ze wzmacniacza EGT-K AdcInX (1)
EGT5 RCOMP ID CAN1 (2)
EGT6
EGT7
EGTS8




) o Czujnik temperatury NTC AdcInX (1)
VII Temperatura cieczy chtodzacej silnika (ECT) R CANZ (2)
Temperatura powietrza dolotowego (IAT)
RCOMP ID CAN1 (2)
Temperatura Oleju
Temperatura Wewnetrzna
Temperatura Zewnetrzna
VIII Temperatura Skrzyni Czujnik temperatury NTC AdcInX (1)
Temperatura Uzytkownika 1 RCOMP ID CAN1 (2)
Temperatura Uzytkownika 2
Temperatura Uzytkownika 3
Temperatura Uzytkownika 4
Poziom paliwa 1
IX Poziom paliwa 2 Czujnik poziomu paliwa lub cieczy AdcInX (1)
Poziom czynnika chtodzacego RCOMP ID CAN1 (2)
Poziom ptynu
Napiecie Akumulatora (gtdwny)
X Trip czas zaptonu Napiecie zasilania (wewnetrzne obliczenia) GND + BAT + IGN (3)
Trip czas podrézy
Zrédto napiecia (wymagany dzielnik napiecia) AdcInX (1)
XI Napiecie Akumulatora (dodatkowy) OBD2 PID CAN2 (2)
RCOMP ID CAN1 (2)
Przebieg catkowity
Dystans
XII Trip dystans Wymagania grupy I (predkos¢ pojazdu) Grupa I
Trip Vmax
Trip Vavg




1.4. RCOMP vs. UKP-PRO

RCOMP

UKP-PRO

Wyswietlanie wskazan:

Konfiguracja i ustawienia:
Wejscia cyfrowe:

(np. predkos¢, RPM itd.)

Wyjscia cyfrowe:

(np. sterowanie przekaznikiem 5V@100mA)
Wejscia analogowe 0-5V:

(o wysokiej impedancji dla sygnatéw napieciowych)
Wejscia analogowe z 5V pull-up:

(dla czujnikéw rezystancyjnych i temperatury NTC)
Wejscia cyfrowych czujnikdw temperatury:

(dedykowane wejscia dla czujnikéw DS18B20)

CAN-BUS:

Rejestrator Danych (Data-Logger):

(zapisywanie wskazan w pamieci wewnetrznej)

Alerts:

RCOMP Android App (bluetooth)

RCOMP Android App (bluetooth)
4

8 (12)

4 (0)

CAN1: RCOMP
CAN2: OBD2

rejestrowanie do 15 parametrow

maksymalna czestotliwos$¢ 10Hz
pojemnos¢ pamieci: 32k * 15 params
2-stopniowe alerty dla
10 dowolnych wskazan

+ sprawdzanie warunkowe

OLED 256x64pix (3,2")
(+ tryb HUD)
UKP Android App (USB)
UKP PC Windows App (USB)

5

5 (7)

2 (0)

Rejestrowanie do 10 parametréw

maksymalna czestotliwos$¢ 10Hz
pojemnos¢ pamieci: 10k * 10 params
1-stopniowe alerty dla
wybranych wskazan

bez sprawdzania warunkowego




2. Instrukcja montazu

UWAGA: Przed montazem nalezy sie dokfadnie zapoznaé z ponizszg instrukcja. Gwarancja nie uwzglednia uszkodzen powstatych na skutek

nieprawidtowego montazu.

2.1. Informacje ogdlne

RCOMP posiada 10-pinowe oraz 20-pinowe ztgcze typu MOLEX. W zestawie dotaczony jest wtyk z wyprowadzonymi przewodami do lutowania. Nalezy

dokiadnie zapoznac sie z ponizszymi wskazowkami oraz informacjami zawartymi w tym rozdziale.
Wskazdéwki montazu:

e Przed instalacjg zapoznaj sie z rozpiskg wyprowadzen oraz schematem potaczenia. Zaplanuj rozmieszczenie komponentow.

e Nie nalezy montowa¢ modutu w otoczeniu metalowych oston lub innych elementéw, ktére mogg negatywnie wptywac na transmisje Bluetooth.

e Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na numeracje wyprowadzen. Przed podtagczeniem sygnatu do urzadzenia upewnij sie, ze podtagczasz odpowiedni
kabel (sprawdz sygnat za pomocg multimetru lub oscyloskopu).

e Nalezy stosowac przewody dedykowane do instalacji samochodowych (FLRY) o zalecanym przekroju 0,35-0,50 mm? z izolacjg odporng na
uszkodzenia mechaniczne (przetarcia, pekniecia) oraz zmiany temperatury.

e Wszystkie pofgczenia nalezy polutowaé oraz skutecznie zaizolowac (koszulki termokurczliwe). Niewykorzystane potaczenia réwniez nalezy
zaizolowac. Nie nalezy stosowac tzw. szybkoztaczek lub listew zaciskowych.

¢ Najpierw nalezy przylutowac wszystkie potrzebne przewody do wtyku, a dopiero pdzniej podtaczy¢ wtyk do gniazda urzadzenia.

e Podczas podtaczania lub odfgczania wtyczek nie nalezy ciagnac za kable, tylko za obudowe wtyku.

e Przed pierwszym podigczeniem wtyku do urzadzenia nalezy upewni¢ sie, ze odpowiednie sygnaty zostaty przylutowane do odpowiednich

wyprowadzen wtyku.

Gwarancja nie obejmuje uszkodzen spowodowanych nieprofesjonalng lub nieprawidtowg instalacja.



2.2. Numeracja wyprowadzen

Ztacze:

Wtyczka (od strony przewoddw):

A
716

5 4E 2 1

Ztacze "A" 10-pin Ztacze "B" 20-pin
PIN | OPIS PIN | OPIS PIN | OPIS PIN | OPIS
A10 | +12/+24V AKUMULATOR A5 | GND (masa) B20 | AdcIn10 (0-5V) z opcjonalnym pullup B10 | AdcIn11 (0-5V) z opcjonalnym pullup
A9 | +12/+24V STACYJKA A4 | - B19 | AdcIn13 (0-5V) z opcjonalnym pullup B9 | AdcIn12 (0-5V) z opcjonalnym pullup
A8 CAN2-H (OBD2) A3 CAN2-L (OBD2) B18 | AdcInl (0-5V) B8 AdclIn2 (0-5V)
A7 | BUZZER_VCC (+5V OUT) A2 | BUZZER_GND B17 | AdcIn4 (0-5V) B7 | AdcIn3(0-5V)
A6 SENSORS_VCC (+5V OUT) Al SENSORS_GND B16 | AdcIn5 (0-5V) B6 Adcln6 (0-5V)
B15 | AdcIng (0-5V)** B5 | Adcin7 (0-5V)*
B14 | CAN1-H (RCOMP) B4 | CAN1-L (RCOMP)
B13 | DigOutl (5V max 100mA) B3 | DigOut2 (5V max 100mA)
B12 | Diginl B2 | DigIn3
B11 | DigIn2 Bl | Digin4

*1 AdcIn7 oraz AdcIn8: Mozliwa modyfikacja hardware na rozszerzony zakres pomiarowy wejécia (0-30V lub wiecej)
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2.3. Opis wyprowadzen

LABEL

DESCRIPTION

AKUMULATOR (A10+, A5-)

zasilanie modutu z instalacji +12V lub +24V, bezpieczny zakres +7V...+42V DC (bezpiecznik PTC wbudowany w RCOMP)

STACYJKA (A9+)

sygnat po stacyjce (0OV — stan niski, 5V i wiecej — stan wysoki) — wybudza RCOMP z trybu czuwania

CAN2 OBD2 (A8-H, A3-L)

magistrala CAN dla OBD2 — mozliwos¢ odbierania podstawowych danych z CAN OBD2 m.in. predkos¢ pojazdu, RPM, temperatura silnika itd.

CAN1 RCOMP (B14-H, B4-1)

magistrala CAN dla RCOMP — komunikacja z innymi modutami RCOMP

BUZZER VCC/GND (A7+, A2-)

zasilanie +5V dla zewnetrznego buzzera

SENSORS VCC/GND (A6+, Al-)

zasilanie +5V dla dodatkowych czujnikéw, np. MAP sensor, czujnik cisnienia oleju itd.

Adcinl - AdcIn8

wejscia analogowe (0-5V) dla sygnatéw napieciowych. Adcln7 oraz AdcIn8 majg mozliwo$¢é modyfikacji hardware w celu zwiekszenia zakresu do 0-10V | 0-

30V | 0-50V | 0-100V.

Adcin10 - AdcIn13

wejscia analogowe (0-5V) dla sygnatéw napieciowych LUB dla czujnikéw rezystancyjnych (mozliwo$é wt/wyt wewnetrznego pullup dla NTC)

Diginl - Digin4

wejscia cyfrowe dla sygnatéw impulsowych z czujnikéw halla lub wykrywania stanu ON/OFF (stan niski 0...+1V | stan wysoki +4...+42V)

DigOut1 — DigOut2

sterowanie wyjsciem ON/OFF, np. przekaznik 5V (stan niski: roztagczone| stan wysoki: +5V@100mA). Mozliwo$¢é modyfikacji hardware w celu sterowania

przekaznikiem 12V lub 24V.

-10 -




2.4. Schemat podtaczenia
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2.4.1. ZASILANIE

Podiacz pin A10 do +12V/+24V (BAT), a pin A9 do stacyjki +12V/+24V (napiecie pojawia sie po przekreceniu kluczyka). Podtgcz pin A5 do masy
pojazdu (GND). Linia zasilania jest zabezpieczona przez wbudowany w RCOMP bezpiecznik PTC 0,3A.

2.4.2. CAN2 OBD2

Podtacz pin A8 (CAN2-H) oraz A3 (CAN2-L) do wejs¢ OBD2 CAN-H i CAN-L w pojezdzie (znajdujacych sie z tylu gniazda OBD2) aby odbierac
podstawowe dane, takie jak predkos$¢ pojazdu, obroty silnika, temperatura ptynu chtodzacego, cisnienie dotadowania itp. Oba przewody CAN-H i CAN-L

powinny by¢ ze sobg skrecone na catej swojej dtugosci.

2.4.3. CAN1 RCOMP

Podtacz pin B14 (CAN1-H) oraz B4 (CAN1-L) do odpowiednich wej$¢ CAN1 w innym module REVETRONICS RCOMP, aby przesytac i odbiera¢ dane

miedzy modutami. Oba przewody CAN-H i CAN-L powinny by¢ ze sobg skrecone na catej swojej dtugosci.

2.4.4. BUZZER

Podtacz pin A7 (BUZZER_VCC) oraz A2 (BUZZER_GND) do zewnetrznego gtosniczka na 5V z wbudowanym generatorem. Buzzer jest uzywany np. do

alertow uzytkownika.

2.4.5. ZASILANIE DLA ZEWNETRZNYCH CZUINIKOW

Piny A6 (+5V) oraz A1 (GND) moga by¢ uzywane do zasilania dodatkowych zewnetrznych czujnikdéw (niezasilanych z instalacji w pojezdzie), takich
jak dodatkowe czujniki MAP, przetworniki ci$nienia itd. Mozna zasila¢ wiele czujnikdw z w/w wyjs¢, ale tgczny pobdr pradu przez czujniki nie powinien
przekracza¢ 100maA. Jesli czujnik jest fabryczny i juz zasilany przez pojazd (np. z ECU), nie podtaczaj do niego dodatkowego zasilania. Nie zasilaj z tych

wyprowadzen czujnikdw NTC - powinny by¢ one podfaczone do wejscia analogowego z wigczonym rezystorem podciggajacym.

-12 -



2.4.6. CZUINIKI ANALOGOWE (FABRYCZNE |lub DODATKOWE)

RCOMP posiada tgcznie 13 wejs¢ analogowych:

e AdcInl-AdcIn6 (0-5V): wejscia analogowe ogdlnego przeznaczenia
e AdcIn7-AdcIn8 (0-5V): wejscia analogowe ogdlnego przeznaczenia z mozliwoscig modyfikacji na szerszy zakres pomiarowy (0-30V i wiecej)
e AdcIn9 (0-32V): wewnetrzny pomiar napiecia akumulatora (z zasilania modutu)

e AdcIn10-AdcIni13 (0-5V): wejscia analogowe ogdlnego przeznaczenia z mozliwoscig wt./wyt. podciggniecia (tzw. pullup)

Wejscia analogowe ogdlnego przeznaczenia mogg by¢ uzywane do pomiaréw z czujnikdw napieciowych, takich jak: cisnienie dotadowania z czujnika
MAP, ci$nienie oleju z czujnika ci$nienia 0-10 bar, odczyty AFR/Lambda z kontrolera sondy szerokopasmowej, temperatura spalin EGT z termopar
podpietych pod wzmacniacz EGT-K, fabryczne czujniki NTC, fabryczne czujniki poziomu ptynéw, wskaznik biegéow i inne. Wigczenie rezystora

podciggajacego umozliwia podtagczenie dodatkowych czujnikow rezystancyjnych lub NTC.

Dodatkowe czujniki napieciowe, takie jak dodatkowy MAP sensor lub 3-przewodowy czujnik ci$nienia, bedg wymagaty zasilania. Do tego celu mozna
uzyé wyprowadzen A6 i Al (prosze zapoznaé sie z rozdziatem 2.4.5. ZASILANIE DLA ZEWNETRZNYCH CZUINIKOW). Przewdd sygnatowy powinien byé
podtaczony do wejscia AdcInX.

Dodatkowe 2-przewodowe czujniki rezystancyjne, takie jak czujniki temperatury NTC lub 2-pinowe czujniki ci$nienia, wymagajg wtaczenia rezystora
podciggajacego na wejsciu analogowym. Jeden przewdd czujnika nalezy podtaczy¢ do wejs¢ AdcIn10/AdcIn11/AdcIn12/AdcIn13, a drugi przewod do
masy. W ustawieniach nalezy wiaczy¢ rezystor podciagajacy dla tego wejscia. Tylko wejscia analogowe AdcInl0 - AdcInl13 posiadajg mozliwosé

wilaczania rezystora podciggajgcego.

2.4.7. WEJSCIA I WYJSCIA CYFROWE

RCOMP posiada tacznie 4 wejscia cyfrowe oraz 2 wyjscia sterujace:

e DigIn1-DigIn4: wejscia cyfrowe na sygnaty impulsowe (np. RPM z czujnika halla) lub wykrywanie stanu ON/OFF (np. praca wentylatora)

e DigOut1-DigOut2: wyjscia sterujace ON/OFF o niskiej czestotliwosci przetaczania np. przekaznik 5V@100mA?

2 Istnieje mozliwos¢ modyfikacji hardware gdzie DigOutX podaje na wyjsciu +BAT zamiast +5V
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3. Instrukcja obstugi

3.1. Pierwsze uruchomienie

3.1.1 Podtgcz mnie!

Po poprawnym wykonaniu instalacji nalezy podtgczy¢ ztacze 20-pinowe oraz 10-pinowe do urzadzenia. Najpierw podtacz ztacze B (20-pinowe), a
nastepnie ztgcze A (10-pinowe). RCOMP sie uruchomi, a dioda LED zacznie mrugac¢ na czerwono, po czym przejdzie w tryb uspienia sygnalizujac
krétkimi mrugnieciami na zielono raz na 3 sekundy. Po przekreceniu kluczyka w stacyjce, RCOMP powinien sie wybudzi¢, a dioda LED bedzie migac¢ na

czerwono co sekunde, czekajac na potgczenie Bluetooth.

3.1.2 Zainstaluj aplikacje RCOMP Android

Pobierz i zainstaluj aplikacje RCOMP All-in-One Gauge ze sklepu Google Play lub ze strony REVELTRONICS.

RCOMP all in one gauge

REVELTRONICS * Au
B Installed

Uruchom aplikacje, nacisnij ikonke potaczenia W prawym gornym rogu, a nastepnie wybierz Bluetooth . Wyraz zgode na uzyskanie uprawnien

dotyczacych potaczen Bluetooth.

Allow RCOMP to find, connect to, and determine
the relative position of nearby devices?

Allow

-14 -



3.1.3 Potaczenie Bluetooth

Uruchom aplikacje. Przejdz do Ustawienia (Settings) — Bluetooth — Paired Devices, a nastepnie wybierz RCOMP-XXXX.

Jesli urzadzenie nie jest widoczne, upewnij sie ze RCOMP jest wybudzony (stacyjka wtaczona, czerwona LED mruga). Jesli urzadzenie nadal nie jest

widoczne, przejdz do ustawien Bluetooth w systemie Android i skanuj w poszukiwaniu nowych urzadzen, a nastepnie uruchom ponownie aplikacje.

REVE[TRONICS

Dash
Datalogger
Settings
Bug Report
Debug

About

@ Bootloader

=  Settings ¥ N

LOAD SETTINGS SAVE SETTINGS

Data Linker
Link displayed value to signal source and scale it

Units
Change displayed units

Har

Bluetooth
Paired device

AdclInX
Analog inputs configuration

DigInX
Digital inputs configuration

DigOutX
Digital outputs configuration

Hardware Calibration
ADC, VREF and CANBUS configuration

Settings: Bluetooth ¥ W

Paired Device
RCOMP-F313 (60:8A:10:67:F3:13)

Autoreconnect Attempts
10

(@)
@)
©
@)
@)
O
(@)
@)
@)
O]

O O

Q100Pro
(F4:4E:FD:0D:B8:6A)

HD 4.40BT
(00:16:94:2C:A0:5C)
C6 (00:03:19:05:0D:2E)
ACTON Il
(54:B7:E5:6D:D8:E7)

RCOMP PROT-B 460k
(60:8A:10:65:7A:8D)

RCOMP-69AC
(00:06:66:84:69:AC)

MY_CAR (F8:96:FE:27:DD:3C)
Tesla Model 3 Teslart
(4C:FC:AA:8D:32:E4)

Galaxy Watché Classic
(E3VM) (18:26:54:1A:C9:28)

RCOMP-F313
(60:8A:10:67:F3:13)

OPPO Enco Air2
(D8:6C:02:40:EF:FA)

X4e (98:D3:61:F5:D0:33)

CANCEL

Jesli urzadzenie nie potaczy sie automatycznie, przejdz do Dashboardéw (Dash), nacisnij ikone potaczenia w prawym gornym rogu, a nastepnie

wybierz Bluetooth . Urzadzenie powinno sie potgczy¢ w ciggu kilku sekund, co bedzie zasygnalizowane komunikatem potaczenia

Connected to RCOMP-F313

oraz zmiang ikonki potgczenia na ikonke Bluetooth w prawym gdérnym rogu.
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3.2. Ustawienia

Urzadzenie nalezy wstepnie skonfigurowac¢ uwzgledniajac sposob potaczen w pojezdzie: przypisa¢ wskazania do Zzrodet sygnatéw (Data

Linker) oraz skonfigurowa¢ Hardware ustawiajgc odpowiednio wejscia oraz wyjscia.

3.2.1 Data Linker

Data Linker kojarzy odpowiednie wskazania (Gauges) z odpowiednimi sygnatami (Signal Source): AdcInX, DiginX, OBD2 (CAN2), RCOMP (CAN1)
lub wewnetrznymi przeliczeniami (internal calculations). Aby skonfigurowaé, przejdz do Ustawienia -> Data Linker -> Wpybrane wskazanie.

Dostepne wskazania oraz ich wymagania znajdziesz w rozdziale: 1.3. Wskazania oraz wymagania.

Signal Source (Zrdédto Sygnatu)

Dla kazdego wskazania, mozna skonfigurowac¢ kilka dodatkowych opcji w zaleznosci od wybranego zrédta sygnatu (Signal Source):

AdcInX
o AdcInX Input Type - rodzaj wejscia analogowego:
= Voltage Signal - sygnat napieciowy
= Resistance Signal - sygnat rezystancyjny
= DigInX
o DigInX Input Type - rodzaj wejscia cyfrowego:
*» Pulse Signal - impulsy z czujnika halla
= On/Off Signal - wykrywanie stanu ON/OFF

OBD2
o OBD2 PID (0-255) - ramka danych z OBD2 z mozliwoscig ustawienia PID
= CAN
o RCOMP ID (0-65536) - ramka danych z RCOMP z mozliwosécig ustawienia ID
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Skalowanie (Scaling)

Wszystkie wskazania mogq by¢ skalowane liniowo (linear scaling) lub w funkcji NTC (NTC scaling). W przypadku skalowania liniowego nalezy
wprowadzi¢ parametry a i b funkcji liniowej. W przypadku skalowania NTC nalezy wprowadzi¢ parametry czujnika R25 (rezystancja dla 25C) oraz Beta.
Dodatkowo mozna przeskalowac¢ wszystkie parametry odebrane z innych zrddet, np. predkos¢ z magistrali CAN aby byta zgodna z GPS, temperatury
ktore sg w innych jednostkach itd. Jesli uzytkownik zamierza korzysta¢ z innych jednostek niz domyslne, to skalowanie zawsze nalezy wykonac¢ w
jednostkach metrycznych, a dopiero pdzniej w ustawieniach zmieni¢ jednostki na inne.

RCOMP ID

Dane mogg by¢ przesytane do innych modutéw RCOMP przez magistrale CAN1. Nalezy danemu wskazaniu przypisa¢ unikalny RCOMP ID (0-65536), w

przeciwnym razie nie pojawi sie na magistrali CAN1.

3.2.2 Jednostki

Istnieje mozliwos$¢ wyboru jednostek, tj. km/h lub mph, stopnie Celsjusza lub Farenheita, ciSnienie Bar, Psi lub mmHg.

3.2.3 Hardware

Ustawienia Hardware umozliwiajg konfiguracje sprzetowa:

o AdcInX - zmiana czasu usredniania pomiaru (averaging time) oraz dzielnika napiecia (voltage divider)

o DigInX - programowanie odktdcanie impulsow (noise filtering - wielokrotnos¢ 100us)

o DigOutX - zmiana zrédfa sygnatu (data source), progéw zatgczania HI/LO i histerezy (thresholds) oraz trybu pracy (mode of operation)
o CAN bus termination (wtaczenie/wylaczenie rezystora CAN 120 ohmodw) dla CAN2 (OBD2) oraz CAN1 (RCOMP)

o Hardware calibration - kalibracja fabryczna danego modutu (VREF, ADC Offset, ADC Resolution)

o Bluetooth paired device - wybrane urzadzenie RCOMP z ktéorym nawigzywane jest potgczenie Bluetooth
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3.2.4 Alerty

Istnieje mozliwos$¢ skonfigurowania niestandardowych alertéw dla dowolnych wskaznikéw, w tym réwniez ustawienie podwdjnych powiadomien
(ostrzezenie + alert) dla kazdego wskaznika. Dla kazdego alertu istnieje mozliwo$¢ ustawienia progdéw zatgczania wraz z histereza: ponizej wartosci LO,
powyzej wartosci HI, lub obu jednoczesnie. Dodatkowo istnieje mozliwos¢ ustawienia alertu warunkowego, ktory zalezy od innego wskazania. Oto kilka

przyktadowych mozliwych konfiguracji:

o Ostrzezenie o niskiej temperaturze oleju (<60°C) oraz alert na zbyt wysoka temperature oleju (>120°C).

o Alert na zbyt wysokg temperature ptynu chtodzacego silnika (>98°C).

o Alert na zbyt niskie ci$nienie oleju (<2 bar) aktywowany tylko wtedy kiedy obroty silnika sg powyzej 2000 RPM.

o Ostrzezenie o wysokiej temperaturze spalin (EGT) powyzej 900°C oraz alert po przekroczeniu 950°C.

o Alert na AFR poza zakresem docelowym (<13 AFR oraz >16 AFR) aktywowany tylko wtedy kiedy ci$nienie dotadowania jest wieksze od zera.
o Ostrzezenie o wysokiej temperaturze skrzyni biegéw powyzej 100°C oraz alert po przekroczeniu 130°C.

o Alert na zbyt niskie napiecie akumulatora / brak ftadowania (<12.8V) sprawdzany tylko kiedy silnik pracuje (RPM >700).

o I wiele innych. Ponadto z alertami mozna pofgczyc¢ sterowanie wyjsciem DigOutX, np. wt/wyt wentylatora przez przekaznik.

Alerty sq w petni konfigurowalne przez uzytkownika. Polecamy pobra¢ aplikacje RCOMP, przejs¢ do Ustawienia -> Alerty i sprawdzi¢ dostepne opcje.

3.2.5 Data logger

Istnieje mozliwos$¢ rejestrowania w pamieci wewnetrznej do 15 wybranych parametréw (Bank 0 - Bank 14). Aby oszczedza¢ miejsce w pamieci,
mozesz ograniczy¢ zapis tylko do momentéw, gdy pojazd sie porusza (predkos¢ > 0) lub gdy silnik pracuje (rpm > 0). Czestotliwos$¢ probkowania
mozna ustawic¢ na 1Hz, 2Hz, 5Hz lub 10Hz. Zarejestrowane logi mozna przeglada¢ w formie wykreséw za pomocg narzedzia Data Logger, jak opisano w
sekcji 3.4. . Aby zapobiec niespdjnosci danych nalezy czysci¢ pamie¢ data-loggera za kazdym razem, gdy zmieniasz jego ustawienia — zapoznaj sie z

sekcjq 3.5.3 Czyszczenie pamieci Dataloggera

3.2.6 Wyglad

W ustawieniach Appearance istnieje mozliwos$¢ zmiany koloru gérnej belki oraz dostosowac czas, po ktérym znika (przydatne kiedy aplikacja pracuje
w trybie okna lub dzielonego ekranu). Wyglad kazdego wskaznika mozna zmieni¢ diuzej klikajagc na niego w danym Pulpicie (Dashboardzie).
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3.3. Pulpity (Dashboardy)

Uzytkownik moze skonfigurowa¢ dowolng liczbe pulpitdw wyswietlajacych dane w czasie rzeczywistym na wskaznikach. Kazdy pulpit moze byc¢
ustawiony z innym uktadem siatki. Kazdy wskaznik mozna dostosowaé zmieniajac rozmiar czcionki, rozmiar ikon oraz kolor tta. Aby zachowac
przejrzystos¢ i prostote interfejsu, pulpity sg wyswietlane wytacznie w odcieniach szarosci - kolory sg zarezerwowane dla alertéw i wartosci

szczytowych.

Dash [1/2] =]

121 “% RPM 2663

6 0.49 ws £ 883 °C

¢ 438 a5 = 640 °C

a 1054 i 1425 Vv

Dostosowanie Pulpitu

Kliknij ikonke Dash w prawym gornym rogu. Mozesz zmieni¢ uktad siatki (kolumny i wiersze), dodac¢ nowy pulpit lub usunagc¢
biezacy pulpit . Przesun palcem w lewo lub w prawo aby przetaczac¢ sie miedzy pulpitami. Pasek tytutu = Dash [1/2] wyswietla taczng

liczbe skonfigurowanych pulpitéw oraz aktualnie wybrany.
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Wybdr wskaznika

Przytrzymaj wybrany wskaznik, aby wyswietli¢ menu kontekstowe. Stad mozesz zmieni¢ wybrane dane oraz wyglad. Alerty konfiguruje sie w

ustawieniach - w tym menu mozna zmienic tylko wyglad ostrzezen.

on AR

Select data

Appearance

Alert

Petna lista obstugiwanych wskaznikéw znajduje sie w rozdziale 1.3. Wskazania oraz wymagania

Wartosci szczytowe

Pojedyncze klikniecie na dany wskaznik spowoduje wyswietlenie wartosci szczytowych (min/max) w obecnej sesji.
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Wyglad wskaznika

Istnieje mozliwos¢ zmiany wielkosci czcionki, ikon oraz koloru tta dla kazdego wskaznika.

Dash [1/2]
Text:

Icons:

Backgroul

134 “%

|:| Apply to all gauges

G' 0.‘] 6 B4R

Wyglad alertu

Istnieje mozliwo$¢ zmiany koloru tta podczas aktywnego alertu dla danego wskaznika.

Background: .

n 1054

TR

Progi zatagczania alertéw oraz warunki mozna zmieni¢ w Ustawienia -> User Alerts
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3.4. Rejestrator Danych (Data-Logger)

Istnieje mozliwos$¢ zapisu do pamieci wewnetrznej do 15 wskazan. Parametry sg logowane jednoczesnie w statych odstepach czasu. Maksymalna
czestotliwos¢ probkowania wynosi 10Hz (10 probek na sekunde dla 15 parametréw). Pojemnosé pamieci wynosi 32 768 probek * 15 parametrow, co
daje tacznie 491 520 wskazan. Rejestrowanie 15 parametrow z maksymalng czestotliwoscig zapewnia okoto 55 minut czasu nagrywania. Zmniejszenie
czestotliwosci prébkowania proporcjonalnie wydfuza czas nagrywania, np. przy 1Hz czas sie wydtuza do okoto 9 godzin. Aby oszczedzac¢ pamieé, mozesz

skonfigurowac system tak, aby rejestrowat dane tylko wtedy gdy pracuje silnik (RPM > 0) lub pojazd sie porusza (predkos¢ > 0). Jesli pamieé zostanie

zapetniona, nowe dane nadpiszg najstarsze dane.

DataLogger ¥ N =  DatalLogger ¥ W

10: 5/21/2024 8:48:45 PM [+6MIN]

Temperature Engine Temperature Oil Nehicle Spoed Temperatire Engine.

Temperature Engine
84

Battery Main Voltage
4

20:20:40

4 )] ) ( 4
B v engneaooo [ Pressure Boost I evengineaooo [N Pressvescost [N

P

e o

Ignition time
1030.5

20:29:40

B ovontme | [ Micooe
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Pobieranie logéw

Kliknij ikonke pobierania E w prawym goérnym menu, a nastepnie kliknij pobierz dane z modutu aby pobrac¢ logi z RCOMP.

Pobieranie wszystkich danych przez Bluetooth moze potrwac kilka minut, dlatego istnieje rowniez mozliwos$¢ pobrania czesciowych danych:

100%

Eksport danych

Pobrane logi mozna zapisa¢ do pliku .CSV a nastepnie otworzy¢ w innej aplikacji, np. w MS Excel. Nacisnij ikonke pobierania E w prawej gornej

czesci ekranu, a nastepnie ikonke zapisu do pliku CSV . Plik zostanie zapisany w plikach uzytkownika - lokalizacja moze sie rézni¢c w

zaleznoéci od urzadzenia. Sciezka zapisu zostanie na kréotko wyéwietlona na ekranie w formie powiadomienia. Istnieje mozliwo$é réowniez otwarcia

wczesniej zapisanego pliku CSV - nacisnij ikonke otwierania pliku CSV a nastepnie wybierz plik z pamieci urzadzenia.
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3.5. Bootloader

Istnieje mozliwos$¢ zaktualizowania do najnowszej wersji aplikacji Android (RCOMP Android) jak rowniez oprogramowania wewnetrznego (firmware).
Aktualizacje sg bezptatne. Po kazdej aktualizacji aplikacji, nalezy zaktualizowac¢ firmware urzadzenia aby zachowa¢ kompatybilnosé. Aktualna wersja

aplikacji oraz firmware wyswietla sie w bocznym menu po potaczeniu z urzadzeniem: App v0.18 (RCOMP v1.0.0) na ponizszym zrzucie.

REVE[TRONICS

Dash

DataLogger

Settings

Bug Report

Debug

About

Bootloader

3.5.1 Aktualizacja aplikacji android (software)

Najnowszg wersje aplikacji mozna zainstalowac bezposrednio ze sklepu Google Play lub pobra¢ ze strony producenta w formie instalatora APK.

Szczegoty w sekcji 3.1.2 Zainstaluj aplikacje RCOMP Android
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3.5.2 Aktualizacja urzadzenia (firmware)

W celu zachowania kompatybilnosci, po zainstalowaniu najnowszej wersji aplikacji RCOMP Android, nalezy zaktualizowa¢ oprogramowanie

wewnetrzne w urzadzeniu. Aby zaktualizowac¢ firmware nalezy:
1. Uruchomic¢ aplikacje RCOMP Android i poczeka¢ na potagczenie Bluetooth.
2. Przejs¢ do sekcji Bootloader w menu.

3. Nacisnac przycisk aktualizacji Update Firmware. Rozpocznie sie wgrywanie nowego oprogramowania do RCOMP.

Bootloader =  Bootloader Bootloader

RESTART FROM BOOTLOADER RESTART FROM BOOTLOADER

UPDATE FIRMWARE

ERASE DATALOGGER MEMORY ERASE DATALOGGER MEMORY
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Ten proces moze potrwac kilka minut. Nie przerywaj aktualizacji. Postep jest wyswietlany w okienku aktualizacji. Po zakonczeniu aktualizacji
urzadzenie RCOMP powinno uruchomi¢ sie ponownie w trybie aktualizacji. Aktualizacja oprogramowania rozpocznie sie dtugim sygnatem dzwiekowym

buzzera. Proces ten powinien zajac¢ tylko kilka sekund.

Podczas aktualizacji ustyszysz serie sygnatdw dzwiekowych: 3 krétkie sygnaty, nastepnie kolejne 3 krétkie sygnaty, konczace sie 1-sekundowym
diugim sygnatem. Nieudana aktualizacja spowoduje pojedynczy, 3-sekundowy dtugi sygnat. W obu przypadkach urzgdzenie sie zrestartuje i powinno

sprobowaé ponownie sie potaczyc.

Jesli aktualizacja sie nie powiedzie, nacisnij przycisk Restart From Bootloader, aby ponowi¢ proces. Jesli ponownie sie nie uda, zapisane
oprogramowanie moze by¢ uszkodzone. W takim przypadku nacisnij przycisk Update Firmware, aby ponownie wysta¢ oprogramowanie do urzadzenia

i powtorz powyzsze kroki.

3.5.3 Czyszczenie pamieci Dataloggera

Pamiec rejestratora danych powinna by¢ recznie wyczyszczona za kazdym razem kiedy zmieniasz jego ustawienia, w przeciwnym wypadku dane w
pamieci mogq by¢ niespdjne, a wizualizacja na wykresach nieprawidtowa. Aby wyczysci¢ pamieé przejdz do zaktadki Bootloader a nastepnie nacisnij
Erase Datalogger Memory. Proces czyszczenia moze zaja¢ od 10 do 20 sekund. W trakcie czyszczenia buzzer powinien wydawaé szybki przemienny

sygnat.
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